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Systeme de verrouillage d'un disposrtrf lineaire de reglage raplde et de blocage d'une piece mobile par rapport a 
une piece fixe. 



tLe dtsposittf de reglage 7 comprenarrt une vis 8 et un 
mi 12 engages dans un Dottier 16. ce dernier et la vis 
cooperant avec les pieces fixe et mobile, le systeme de 
verrouillage comprend un cylindre verrouOleur 23 pourvu de 
filets interieurs 24-26 conjugues de filets exteneurs 22 de 
I'ecrou 12. et dans ces deux series de filets sont menagSes 
des cannelures axietes complementaires. de sorte que le ver- 
roifJlleur 23 bloque en rotation I'ecrou 12 quand leurs filets et 
cannelures respectives sont en prise: le verrouiDeur 23 pent 
etre commando par un cSble 28. Application au verrouillage 
notamment de dispositifs de reglage de guides de tables de 
machine a bo is et de sieges de vehicules. 
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La prsssnte invention i pour ob^etun sys- 
tems ds verrouillage d'un dispoaitif lineaire de 
reglage rapids st de blocage d ' une piece mobile per 
rapport a une piece fixe. 

La demands de brevet au hom de la Dentin- 
derease. deposee Is mems jour que la prsssnts demande 
et intitules "Disposltif lineaire de reglags rapide et 
de blocage d'une piece mobile par rapport a una piece 
fixe, applicable notamment au reglage de guide de 
table de machine a boil", dscrlt divsrass formss de 
realisation d'un tel dispositlf. 

Ce dispoaitif , constituent un verin me- 
canique, est suscsptible de recevoir des applications 
extremement nombreuses. par exemple pour rsgler Is 
guide d'une table de machine a bois , ou encore pour le 
reglage des positions des elements d'un siege, 
notamment dans un vehicule automobile , un batsau Ou un 
avion. 

L * invention a pour but de realiser un syste- 
ms de verrouillage avantageux de 1* element rotatif 
(eerou) du couple vis-ecrou du dispositlf de reglage 
rapide decrit dans la demande de brevet precitee. 

Le systeme vise par 1* invention est destine 
a assurer le verrouillage d'un dispositlf lineaire de 
reglage rapide et de blocage d'une piece mobile par 
rapport a une piece fixe, ce dispositlf lineaire 
comprenant au moins un couple d' elements vis-ecrou 
portes par un boitisr cooperant avec les deux pieces 
fixe et mobile et dont 1* angle de vis eat suffisamment 
eleve pour que le rendement de la translation vera la 
rotation aoit legerement positif, ledit systeme etant 
agence pour pouvoir yerrouiller 1' element rotatif du 
couple vis-ecrou eprea reglage de la position de la 
piece mobile. 
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Suivant 1' invention, les moyens de verrouil- 
lage de l'ecrou comprennent : une portion de cylindre 
verrouilleur pourvue de filets interieurs conjugues de 
filets exterieun de l'ecrou. et dans ces deux series 
de filets sont realisees des cannelures complementai- 
res paralleles a 1'axe de la vis, la portion de cy- 
lindre verrouilleur etant sollicitee par un organe 
elastique contre une butee solidaire du boitier et en 
prise avec les cannelures de l'tcrou en bloquant ce- 
lui-ci en rotation, le dispositif etant ilors au re- 
pos, un filetage etant forme dans le boitier et simi- 
laire aux filets de l'ecrou, de maniere que l'ecrou 
puisse tourner dans le filetage du boitier en se de- 
placant axialement dans celui-ci et dans les filets du 
verrouilleur, lorsque le cylindre verrouilleur n'est 
pas en prise avec l'ecrou, et des moyens de commande 
manuelle permettant de deplacer axialement le cylindre 
verrouilleur pour le degager des cannelures de l'ecrou 
et deverrouiller ce dernier en rotation af in de lui 
permettre de tourner dans le filetage du boitier. 

La realisation et la manoeuvre de ce systems 
de verrouillage sont particulierement simples et ai- 
sees . 

D'autres particular! tes et avantages de 
1' invention apparaitront au cours de la description 
qui va auivre, faite en reference aux dessins annexes 
qui en illustrent a titre d ' exemple non limitatif une 
forme de realisation : 

les Figures 1 a 4 sont des vues simpll- 
flees mi-coupe axiale, ml*elevation de quatre formes 
de realisation du dispositif lineaire de reglage au- 
quel peut etre incorpore le systeme de verrouillage 
selon 1' invention; 

la Figure 5 est une vue en coupe axiale 
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d'un dispositif du type de celui de la Figure 1. equi- 
pe d'un premier mode de realisation d'un systems de 
verrouillage, de type connu; 

les Figures 6 et 7 sont des vues respec- 
tivement de dessus et en elevation loterale du dispo- 
sitif de la Figure 5; 

la Figure 8 est une vue en coupe trans- 
versals suivant 8-8 de la Figure 5; 

la Figure 9 est une vue en plan partielle 
a echelle agrandie d'un detail du systems de verrouil- 
lage du dispositif des Figures 5 a 9: 

la Figure 10 est une vue en coupe et ele- 
vation partielles suivant 10-10 de la Figure 11 d'un 
dispositif de reglage rapid o du type de celui de la 
Figure 1. equipe d'un second mode de realisation du 
system© de verrouillage. de type connu; 

la Figure 11 eat une vue en plan et en 
coupe partielle suivant 11-11 de la Figure 10; 

la Figure 12 est une vue en coupe trans- 
versals suivant 12-12 de la Figure 14 d'un dispositif 
de reglage du type de celui de la Figure 1. equipe 
d'un autre systeme de verrouillage; 

la Figure 13 est une vue mi-coupe axiale, 
mi-elevation avec arrachement du dispositif de la 
Figure 12; 

- la Figure 14 eat une vue en elevation lon- 
gitudinale avec arrachement partiel du dispositif des 
Figures 12 et 13 et de son systeme de verrouillage; 

- la Figure 15 est une vue en elevation lon- 
gitudinale et coupe partielle d'un autre systeme de 
verrouillage de type connu du dispositif de reglage 
raplde; 

la Figure 16 est une vue en coupe trans- 
versals suivant 16-16 de la Figure 15; 
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- la Figure 17 eat une vue en coupe trans- 
versale sulvant 17-17 do la Figure 15; ' 

la Figure 18 eat une vue en coupe axiale 
d ' un dispositl? de reglage rapid* du type.de celui de 
S la Figure 2, equipe d * un mode de realisation du 
system© de verrouillage selon 1* invention; 

- la Figure 19 eat une vue en coupe longi- 
tudinal© auivant 19-19 de la Figure 16; 

la Figure 20 eat une vue en elevation en 
10 bout du diapositif auivant la direction de la fleche F 
de la Figure 18; 

la Figure 21 est une vue en coupe trans- 
versale suivant 21-21 de la Figure 18; 

la Figure 22 est une vue en perspective 
15 dune portion de cylindre verrouilleur , permettant le 
blocage en rotation de la noix du dispositi-F de re- 
glage des Figures 18 a 21; 

la Figure 23 est une vue en coupe trana- 
versale auivant 23-23 de la Figure 18; 
20 -la Figure 24 est une vue en perspective 

simplifiee de I'ossature d*un siege de vehicule equipe 
de plusieurs dispositi-fs lineaires de reglage; 

- les Figures 25 et 26 sont des vues respec- 
tivement de dessus en plan et en elevation longltudi- 

25 nale illustrant 1 ' implantation du dispositif de re- 
glage des Figurea 16 a 24 et de son systeme de ver- 
rouillage selon l a invention sur un siege de vehicule 
pour le reglage longitudinal de 1* assise de ce siege; 

la Figure 27 eat une vue en elevation en 

30 bout, avec coupe partielle, du diapositif des Figures 
25 et 26; 

- la Figure 26 est une vue de dessus en plan 
d ' une table de machine a boia equipee, pour le reglage 
de son guide, d'un dispositi-f de reglage rapide; 
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la Figure 29 est une vue en coupe axiale 
verticale d'un tabouret reglable en hauteur au moyen 
d'un dispositif de reglage rapid*; 

les Figures 30 et 31 aont des vues en 
coupe axiile de 1 " application du systeme de vtrrouil- 
lage des Figures 18 a 23 respectlvement au dispositif 
de reglage rapide de la Figure 1 et de la Figure 3. 

On a represent* a la Figure 1 un premier mo- 
de de realisation du dispositif llneaire de reglage 
rapide d/une piece mobile par rapport a une piece fixe 
non representees. Ce dispositif comprend une vis 48 
qui traverse un ecrou 45 dispose dans un logement 
interieur d'un boitier 46 avec interposition de 
chemins de billes 47 de roulement. 

Le percage de 1' ecrou 4 5 est pourvu d'un 
taraudage en prise avec le flletage 46a de la vis 46 
et 1' ecrou 45. et bloque en translation axiale a 
1' interieur du boitier 46. II est done mobile uni- 
quement en rotation autour de l'axe X-X' de la via 48, 
laquelle est mobile en translation et fixe en rota- 
tion. La vis 48 comports un oeillet terminal 48b per- 
mettant de la solidariser avec la piece mobile a re- 
gler. tandis que le boitier 46 est solldaire de la 
piece fixe. L' angle de la vis 48, e'est-a-dire l'angle 
d ' inclinaison de ses filets sur une perpendiculaire a 
l'axe X-X' (egalement appele angle d'helice ou angle 
de filet) est choisi de maniere a etre suffisamment 
eleve pour que le rehdement de la translation de la 
vis 48 vers la rotation de 1' ecrou 45 soit legerement 
positif. Le dispositif peut etre muni d'un systeme de 
verrouillage non represent*, permettant de bioquer 
l'ecrou 45 en rotation et par consequent la vis 48 en 
translation, lorsque celle-cl est dans la position 
correspondent au reglage voulu pour la piece mobile. 
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Une poussee axiale sur la vis 48 dans l'un ou 1' autre 
sens se traduit, dans ce dispositif , uniquement par 
una rotation de l'ecrou 45 dans son boitler 46. 

Dans Xe second mode de realisation du dis- 

5 positif illustre a la Figure 2, le dispositif 49 com- 
prend une vis 52 mobile en translation et fixe en ro- 
tation, un ecrou 51 presentant un taraudage cooperant 
avec le filetage de la via ainsi qu*un filetage exte- 
rieur 53 dont le paa eat contraire a celui du tarau- 

10 dage lnterieur traverse par la via 52. L'ecrou 51 
traverse une noix 54 pourvue d ' un taraudage 50 et apte 
a etre solidarisee avec la piece fixe < non represen- 
tee) a regler, tandis que la vis 52 est solidalre de 
la piece mobile. Ainsi l'ecrou 51 est mobile a la fois 

15 en translation et en rotation lorsqu'un effort axial H 
est exerce sur la vis 52 par la piece mobile. La noix 
54 est susceptible de porter un systeme de verrouilla- 
ge ( non represente) de l'ecrou 51. Comme dans la rea- 
lisation precedente. 1'angle de la vis 52 est choisi 

20 de maniere a etre sufflsamment eleve pour que le ren- 
dement de la translation vers la rotation soit lege- 
rement positif. 

La Figure 3 illustre un troisieme mode de 
realisation du dispositif de reglage, dans lequel 

25 celui-ci comports un ecrou 57 presentant un logement 
lnterieur 58 et dans les extremites duquel sont agen- 
ces deux taraudagea de pas contraires qui cooperent 
chacun avec une via 56a, 56b. ces deux vis ayant des 
pas inverses. L'ecrou 5? est monte rotatif dans un 

3D boitier 59 de support egalement traverse par lea vis' 
56a, 56b. L* angle de celles-ci etant choisi pour que 
le rendement de la translation vers la rotation soit 
legerement positif, et 1'une des vis 56a, 56b etant 
solidaire de la piece mobile (non representee) a re- 
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gXer, tandis que 1' autre via eat solidaire de la piece 
fixe, 1'ecrou 57 eat deplacable a la fois en rotation 
et en translation aous X' action d'un effort axial teX 
que Y, exerce aur Xa via eolldaire de Xa piece mobile. 
Bien entendu, le boitier 59 accompagne Xe mouvement en 
translation de X'ecrou 57. Le boitier 59 peut etre mu- 
ni de moyena de verrouillage ( non represented) de 
X'ecrou 57 . et par consequent de bXocage de Xa via 
rexiee a Xa piece mobile. 

Dans Xe quatrieme mode de realisation iiXus- 
tre a Xa Figure 4, Xe diapoaitif de regXage comprend 
une vis 150 portant deux f iXetagea* 1 50a , 150b a pas 
contraires qui cooperent" chacun avec un ecrou 151, 152 
dont l'un est reXie a Xa piece fixe et X ' autre a Xa 
piece mobile a regXer, par dea oeiXXeta respectifs 
153, 154. La via 150 traverae un boitier 155 pouvant 
etre muni de moyena de verrouiXXage de Xa vis 150. Un 
effort exerce parallelement a i'axe de Xa vis 150 sur 
X'ecrou (153 ou 154) mobile en translation, a partir 
de Xa piece mobile, depXace Xa vis 150 & Xa fois en 
transXation et en rotation. 

Dans Xa realisation iXXustree aux Figures 5 
a 9, Xe dispositif de regXage ou verin mecanique 62 
est du type de ceXui de Xa Figure 1 et comprend une 
vis 63 dont X'extremite 63a est adapted pour etre 
articuXee sur une piece a regXer, mobile par rapport 
au support fixe 64 du dispositif 62; La vis 63 
traverae de part en part un boitier 65 articuXe par un 
pivot 66 sur Xe support 64. Le pivot 66 est perpendi- 
cuXaire a X'axe de Xa vis 63. afin de permettre Xe pi- 
votement de 1' ensemble du dispositif 62 autour du pi- 
vot 66 pour accompagner lea depXacements de Xa piece a 
regXer. 

La vis 63 traverse egaXement axiaiement un 
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ecrou 67 logo dans le boitier 65 et fixe en transla- 
tion, guide en rotation par des billes 66 de roulement 
maintenuea par une douilXe 69. L ' ecrou 67 est maintenu 
bloque en rotation, lorsque le dlsposltif eat au re- 

5 pos, par un element verrouilleur 71 traverse axia- 
lement par la vis 63 et portant des dents ou crabots 
radiaux 72 susceptibles de venir en prise avec des 
crabots correspondants 73 de 1* ecrou 67. sous la 
poussee d * un ressort 74 dispose dans le boitier 65 

10 coaxialement a la vis 63 et prenant appui sur le fond 
de ce boitier. Le deverrouillage de 1' ecrou 67 peut 
etre obtenu par un levier 75 artieule sur le boitier 
65 autour d'un axe transversal de celui-ci, et qui est 
muni d'oreilles later ales 76 pouvant entrainer en 

15 translation axiale deux ergots 77 solidaires du ver- 
rouilleur 71 et faisant saillie la teralement a travers 
la paroi du boitier 65 dans des boutonnieres corres- 
pondantes 78 . 

Ainsi, lorsqu'on fait basculer le levier 75 

20 dans le sens de la fleche K (Figure 18) , les oreilles 
76 font coulisser les ergots 77 et le verrouilleur 71, 
autour de la vis 63 dans le sens qui ecarte le ver- 
rouilleur 7 1 de I'ecrou 67, ce qui degage les crabots 
72 des crabots 73 et rend I'ecrou 67 libre en rota- 

25 tion. 

On remarque (Figure 9) que les dents ou era- 
bots 72, 73 presentent des extremites pointues 72s, 
73a complementaires , prolongees lateralement par des 
plats 72b, 73b permettant d'empecher un decrabotage 
30 naturel eventual. 

Le deverrouillage de l*ecrou 67 par manoeu- 
vre du levier 75 s'effectue contre la force de rappel 
du ressort 74. qui replace au toma t iquement le ver- 
rouilleur 71 en prise avec I'ecrou 67 et le bloque en 
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rotation des que Xe levier 75 eat reXache. 

Ce type de verrouiXXage a crabotagea peut 
supporter des efforts eXevea . mala Xa realisation d ' un 
pas de reglage fin dans un encombrement reduit a'avere 
diffieile. 

La forme de realisation des Figures 10 et 11 
montre un diapositif de reglage du type de ceXui de Xa 
Figure 1, equipe de moyena. connus en aoi, de dever- 
rouiXXage en rotation de l'ecrou 79, traverse par une 
vis 61. Ces moyena comprennent, disposers de maniere 
diametralement opposes , de part et d'autre de l'ecrou 
79 entre ce-lui-ci et Xes parois XongitudinaXea d ' un 
boitier 82. deux paires de rouleaux paralleXes 83. 84. 
elastiquement sollicites en appui sur X'ecrou 79 par 
des ressorts a lames 65 prenant appui sur la parol du 
boitier 82. de faeon a bloquer l'ecrou 79 en rotation. 

Le dispositif comprend egalement des coins 
86 engages entre lea extremites opposees des rouleaux 
83, 84. ainsi que des moyens pour f aire avancer les 
coins 86 entre les rouleaux de maniere a les ecarter 
et a debloquer ainsi l'ecrou 79. ou pour escamoter ces 
coins 86 afin de verrouiller l'ecrou 79. Dans I'exem- 
ple illustre aux Figures 10 et 11, ces moyens com- 
prennent une pince 87 forroee par deux machoires 88. 
89, la machoire 86 etant en L et la machoire 89 etant 
articulee sur une extremite de la machoire 86. Chaque 
extremite des machoires 88, 69 porte un coin 86. et la 
machoire 69 est de plus articulee en 91 sur un element 
92 fixe exterieurement au boitier 82, par exemple par 
soudure. 

Lorsque ce systems de verrouiXXage est au 
repos, comme represents a Xa Figure 11, Xes ressorts 
85 appXiquent Xes rouXeaux 83, 84 sur l'ecrou 79 bio- 
que en rotation. Si maintenant on exerce sur Xa 



2605075 



machoire 68 un effort T parallele a l'axe de la vis 
61, 1* ensemble de la machoire 88 se deplace dans le 
sens de. l'effort T parallelement a la via 81. de sorte 
que ' le coin 86 de la machoire 86 s'enfonce entre lea 

S rouleaux 83. En memo temps, la machoire 89 bascule 
autour de son articulation fixe 91. de sorte que le 
coin associe 86 penetre egalement entre lea rouleaux 
83, 84. Cea derniers sont ecartes de l'ecrou 79 a 
l'encontre de la force de rappel des res aorta 85 , et 

10 l'ecrou. 79 est libere en rotation. 

Ce systeme de verrouillage par coincement 
presente * 1 * inconvenient de developper des efforts 
radiaux beaucoup trop important* sur le boitier. 

Le dispositif de command© du deverrouillage 

15 de l'ecrou 79 du verin mecanique, egalement du type de 
celui de la Figure 1, represents aux Figures 12 a 14 
est connu en soi. II comprend une pair© de machoires 
95 respectivement solidaires d'un profile 96 et 
pouvant secarter de l'ecrou 79 en glissant aur des 

20 guides 97 interieurs du boitier 98. Lea machoires 95 
presentent une courbure egale a cells de l'ecrou 
cylindrique 79 afin de pouvoir sappliquer sur 
celui-ci, sous l'action d'un ressort 99. et sont 
susceptibles d'etre ecartees de l'ecrou 79 par la ro- 

25 tation d'un levier 101 dont une extremite coudee 102 
est engagee rotativement dans une excroissance 103 de 
la paroi du boitier 98. L ' extremite 102 porta deux 
doigts 104 en contact chacun avec une plaque 105 
solidaire d'une extremite du profile correspondent 96. 

30 Cheque plaque 105 presente un bord 105a incline aur 
l'axe de la via 81 et en contact avec le doigt 
correspondint 104. Au repos . le ressort 99 maintient 
les machoires 95 appliquees sur la surface de l'ecrou 
79, qui est ainsi verrouille en rotation. Lorsqu'on 
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abaisse 1© Xevior i01 , les doigts 104 exercent sur les 
plaques respective* 105 det forces de sens opposes, 
qui ecartent lune de X* autre les machoires 95. 
X' ecrou 79 etant ainsi deverrouiXXe en rotation. 

Oe meme que le systems a eoincement, ce sys- 
teme de verrouillage par machoires a Xe desa vantage de 
faire subir au boitier des efforts radiaux beaucoup 
trop important s. 

Les Figures 15 a 17 representent un autre 
mode de realisation du dispositif de reglage. une 
moitie seuXement de ceXui-ci etant visibXe a la Figure 
15 et Xa seconde moitie etant symetrique de la pre- 
miere par rapport a un plan transversal median. Ce 
dispositif est du type de celui de la Figure 3 et 
comprend un ecrou 112 traverse par une vis 113 et logo 
dans un boitier 114, cet ecrou etant guide en rotation 
par des chemins de billes 115- L'extremite 116 de 
I'ecrou 112 fait saillie axialement a Xexterieur du 
boitier 114 et comporte deux secteurs cylindriques 
identiques 117. qui s'etendent axialement entre 
l'extremite du boitier 114 et la partie terminale 116. 
Sur son cote tourne vers le boitier 114. cette der- 
niere est munie d * une denture 116 dans laquelle peut 
venir en prise une denture complement aire 119 d'un 
crabot 121 constitue de deux secteurs 122 comple- 
mentaires des secteurs 117 entre lesquels iXs peuvent 
couXisser. 

Le crabot 121 est soumis a X* action d'un or- 
gane eXaatique 120. qui prend appui sur X'extremitS) du 
boitier 114 et pousse le crabot 121 axialement en en* 
gagement de denture avec la denture 116. ce qui main- 
tient normalement celle-ci verrouillee en rotation. 

Le dispositif de commando du deverrouiXlage 
de I'ecrou 112 comprend. de maniere connue en soi. 
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pour chacune des deux vis 113, une piece 127, 
constitueo par exemple d'une tola emboutie, qui 
enveXoppe partiellemont le boitier 114. Chaque piece 
127 est munie, a son extremite situee en regard du 

5 crabot 121, de deux ailes laterales 128 presentant 
chacune un bord 126a incline sur un plan per- 
pendicuXaire a l'axe de Xa vis 113 et en contact avec 
un doigt lateral 129 sailXant XateraXement du crabot 
121. A son extremite opposee aux ailes 128, la tola 

10 127 est munie de deux extensions XateraXes 131 appli- 
quees contre le boitier 114 et permettant ia prehen- 
sion manuelle de la tola 127 pour la faire pivot er 
autour du boitier 114. 

L'organe elastique 120 tendant a maintenir 

15 le crabot 121 en prise avec les dents 119, une rota- 
tion de la tole 127 dans le sens de Xa fleche portee 
sur la Figure 28, grace aux extensions 131, fait tour- 
ner les ailes 128, de telle sorte que leurs bords 128a 
exercent sur les doigts 129 une -Force qui provoque le 

20 retrait axial du crabot 121 contre Xa soXXicitation du 
ressort de rappel 120. ce qui deverrouille i'ecrou 
112. Inversement, lorsque l'organe de commando 127 est 
relache, la pression du ressort 120 sur le crabot 121 
provoque, par 1 ' intermediaire des doigts 129, le 

25 retour de la tole 127 a sa position initiale et le 
verrouillage de I'ecrou 112. 

Ce systeme de verrouillage par crabotage 
presents les memos inconvenient s que celui des Figures 
5 a 9. 

3 0 Description du mode de realisation des Fjqu- 

res 1g ft 33 

Le verin mecanique 7 comprend une vis 8 dont 
une extremite 9 est percee d'une boutonniere 11, de 
maniere a pouvoir etre articulee sur la piece mobile a 
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regler, ou sur l« piece fixe, et un ecrou 12 perce 
d*un logement axial 13 presentant un taraudage 14 
adapts pour cooperer avec le filetage 15 de la vis 8. 
L ' ecrou 12 est lui-meme loge dans un boitier ou corps 
16 rendu solldaire de l'une des deux pieces fixe et 
mobile par une oreille terminals 17 percee d'une 
boutonniere 18. 

Dans le boitier 16 est menage un logement 
axial 19 recevant 1* ecrou 12. et la parol du logement 
19 present© un filetage 21 adapt© pour cooperer avec 
des filets 22 complementaires de l'ecrou 12 formes 
exterieurement a celui-ci, de maniere a permettre a 
l'ecrou 12 de tourner* a 1 ' inter ieur du boitier 16 
autour de l'axe general X-X du verin mecanique 7, dans 
des conditions qui seront precisees ci-apres. Dans 
l'exemple deer it . les filets 22 sont au nombre de 
trois. 

0 ' autre part, le dispositif 7 est equips de 
moyens de verrouillage et de deverrouillage de l'ecrou 
12 conformes a 1 ' invention . permettant de bloquer ce- 
lui-ci en rotation ainsi que la vis 8 en translation, 
ou au contraire de liberer l'ecrou 12 en rotation et 
ainsi permettre un (Replacement en translation axiale 
de la vis 6 a l'interieur de l'ecrou 12. En effet, la 
vis 8 etant articulee par son extremite 9 sur une 
piece mobile ou fixe, ne peut tourner autour de son 
axe X-X , de sorte que, lorsque cette vis 8 est soumise 
a une poussee axiale F, elle ne peut se deplacer en 
translation axiale dans l'ecrou 12 que si ce dernier 
est libre en rotation. 

Dans l'exemple decrit, ces moyens de ver- 
rouillage de l'ecrou 12 comprennent : une portion de 
cylindre verrouilleur 23 pourvue de filets interieurs 
24, 25. 26 con jugues des filets 22 de l'ecrou 12 (done 
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egalement au nombro de 3 dans cot example), et dans 
ces deux series de filets 22-26 sont realisees des 
cannelures respectives 22a; 24a, 25a, 26a complemen- 
taires, paralleles a 1'axe X-X. Le cylindre verrouil- 

5 leur 23 est lege dans un compartiment longitudinal 27 
du boitier 16, a ' etendant parallelement au logement 
19. D' autre part, le filetage interieur 21 est inter- 
rompu sur un secteur angulaire egal a celui occupe par 
la portion de cylindre verrouilleur 23. comma on le 

10 voit a la Figure 23. De ce -Fait, si le cylindre ver- 
rouilleur 23 se trouve dans une position axiale telle 
que ses -filets 24-26 sont dans le prolongement radial 
des filets du filetage 21. les filets 24-28 forwent 
avee ceux-ci un filetage unique. Ceci autorise done la 

15 rotation de l'ecrou 12 ainsi que son deplacement axial 
dans le boitier 16 par cooperation de ses fileta 22 
avec le filetage 21 mis en phase avec les filets 
24-26. 

Le verrouilleur 23 est sollicite par un or- 
20 gane elastique 28. constitue par un ressort helico'idal 
coaxial a un cable 29 dont une extremite est rendue 
solidaire du verrouilleur 23 par un arret 31 dispose 
dans un evidement correspondent du verrouilleur 23. Le 
cable 29 s ' etend ainsi dans le compartiment 27 et tra- 
25 verse le corps 16 a 1'exterieur duquel il est 
enveloppe dans une gaine 32. Le cable 29 est muni a 
son extremite opposee a 1'arret 31 d * un element de 
commando (non represents), par exemple une poignee 
manuelle. Le reasort 28 prend appui sur un fond du 
30 compartiment 27 et exerce sur une extremite du 
verrouilleur 23 une pouasee sensiblement parallel© a 
I'axe X-X, qui tend a mtintenir le verrouilleur 23 en 
butee axiale contre un moyen de retenue tel qu'un jonc 
33 partiellement loge dans une gorge correspondante.de 
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la peripheric du boitier 16. 

Le logement 27 est dimensionne de maniere a 
autoriser des deplacements ixitux alternes du ver- 
rouilleur 23 et a guider par sob parois ces deplace- 
mints (Figure 19). 

La fonctionnement du dispositif de reglsge 7 
•st le tuivant : 

La vis 6 etant articulee par son extremlte 9 
sur una piece mobile a regler et le boitier 16 etant 
articule par son extremite 17 sur una piece fixe par 
rapport a la piece mobile (ou inver sement ) , et le ve- 
rin 7 etant au repos, la poussee du ressort 26 sur le 
verrouilleur 23 maintient celui-ci en butee contre le 
jonc 33, dans une position axiale ou ses filets 24-26 
sont decales par rapport au flletage 21. d*1/6 du pas 
total des filets de ce filetage. Oe ce fait, les fi- 
lets 24-26 aont en prise avec les filets 22 par emboi- 
tement de leurs cannelures complementaires 22a et 
24a-26a respectlves. Ainsi, Vecrou 12 est verrouille 
en rotation dans le boitier 16. et une poussee axiale 
F exercee sur la vis 8 ne permet pas a celle-ci d'exe- 
cuter une translation axiale dans l'ecrou 12, la vis 6 
restant done immobilisee . 

Sx maintenant on veut regler la position de 
la piece mobile sur laquelle est articulee la via 8 
<ou le corps 16), on exerce sur le cable 29 une trac- 
tion a l'encontre de la force de rappel du ressort 28. 
Cette traction est transmlse par 1' arret 31 au ver- 
rouilleur 23 qui recule dans son compartiment 27. de 
aorte que les filets 24-26 et leurs cannelures 24a-26a 
se degagent des filets 22. Au terme de ce retralt 
axial du verrouilleur 23. les filets 24-26 vlennent se 
placer dans le prolongement radial des filets du file- 
tage 2 1 qu'ils complement pour former un filetage uni- 
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que, permettant a l'ecrou 12 de tourner librement dins 
le boitier 16. Ainsi , aprea deverrouxlla9« de l'ecrou 
12, une poussee axiale F $ur la via 6 ae traduit par 
un double mouvement : la via 8 provoqua la rotation de 
l'ecrou 12 a 1'interieur duquel ella s'enfonce par 
cooperation des filetages 14 et 15, et l'ecrou 12 exe- 
cute une translation axiale dans le> boitier 16 a 
1'interieur duquel il $'enfonce. 

Bien entendu. si une poussee axiale opposee 
a la poussee F est exercee sur la via 8, cela provoque 
les mouvements relatifs inverses des precedents dee 
pieces 8* et 12. Loraque la piece mobile a atteint la 
position desiree, on relache le cable de commande 29. 
de sorte que le ressort 28 rappelle le verrouilieur 23 
dans sa position initials. Sos filets 24-26 viennent 
ainsi a nouveau en prise avec lea filets 22 par em- 
boitement des cannelures 22a et 24a-26a. ce qui bloque 
a nouveau l'ecrou 12 en rotation et la vis 8 en trans- 
lation. 

Les deplacements axiaux du verrouilieur 23 
sont guides par lea parois longitudinales du logement 
27 (Figure 3) et de me me les deplacements du cable 29 
sont guides par un logement cor re spond ant sur la sur- 
face du verrouilieur 23. 

Applications du ^spos^tif lingaire de re- 
place raoide ou verin mecanioue 

La Figure 24 illuatre un exemple d a appli- 
cation du dispositif de reglage rapide au reglage des 
elements constitutifs d " un siege, qui peut etre celui 
d'un vehicule < automobiles , avions. bateaux), ou d'une 
installation fixe quelconque. 

Ce siege comporte une ossature 1 constitute 
d'une armature 2 de dossier, d'une assise 3 sur la- 
quelle eat articulee 1 # armature 2, de deux gllssieres 
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laterales 4. rellees chicune a X* assise 3 par deux 
biellettes 5 irticulees sur 1* assise 3 et sur les 
glissieres 4. ces dernieres etant montees coulissantes 
dans des glissieres 6 fixees au plancher 35. 

L'ossature 1 est equipee de plusieurs dis- 
pesitifs lineaires de reglage constituent autant de 
verins mecaniquea permettant le reglage des trois 
elements constitutes du siege : deux verins 7a font 
articules, d'une part sur les extremites inferieures 
da 1* armature 2. et sur 1'aaslse 3 pour permettre le 
reglage de 1 1 inclinaison de 1' armature 2 et done du 
dossier, deux verins 7b sont articules, d'une part sur 
les glissieres -Fixes 6 et d'autre part sur les glis- 
sieres mobiles 4 afin de permettre le reglage de la 
position longitudinale del* assise 3 sur le plancher, 
et deux verins 7c sont articules, d'une part aur les 
glissieres mobiles 4. et d'autre part sur 1'assise 3 
pour permettre le reglage en hauteur de cette der- 
niere. 

Les boitiers des verins 7a sont articules 
sur 1'assise 3 autour d * un axe perpendiculaire a la 
vis afin de pouvoir basculer autour de cet axe pour 
suivre les deplacements angulaires du dossier 2 sur 
lequel la vis est erticulee. Xnversement, cette der- 
niere peut etre articules sur l'assise 3 et le boitier 
sur le dossier 2. 

Les boitiers des verins 7c sont adaptes pour 
etre articules sur les glissieres 4 solidaires de 
l'assise 3 et qui peuvent coulisser dans les glissie- 
res fixes 6, tandxs que les vis sont articulees eur 
l'assise 3. afin de permettre de regler la hauteur de 
l'assise 3 au-deasus du plancher 35. Bien entendu, cet 
agencement peut etre inverse, les vis etant articulees 
sur les glissieres 4 et les boitiers articules sur 
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I'assise 3. 

En-Fin, les boitiers des verins 7b peuvent 
etre solidarises avec les gli.ssi.eres fixes 6 et les 
vis solidarisees avec 1* assise 3. afin de permettre le 
5 reglage longitudinal de cette derniero. Inver semen t . 
les vis peuvent etre solidarisees avec les glissieres 
fixes 6, tandis que les boitiers sont solidairea de 
I'assise 3. 

Les Figures 25 a 27 illustrent l'implanta- 

10 tion d'un dispositif de reglage 7. done conforme au 
mode de realisation des Figures 18 a 23, par une at- 
tache 20 sur une glissiere 36 pouvant coulisser sur 
une glissiere 37 fixee a un plancher. par exemple de 
vehicule, pour le reglage de la position longitudinale 

15 de I'assise (non representee) du siege, le verin 7 
etant positionne a l'avaht du siege. La vis 8 est re- 
presentee dans sa position de sortie maximum de 
I'ecrou 12, lui-meme dans sa' position de sortie maxi- 
mum du boitier 16. L'extremite 9 de cette vis est ar- 

20 ticulee sur deux cornieres 39, 41 solidarisees avec la 
glissiere fixe 37, par exemple par des rivets 42. Oes 
billes de roulement 43 sont class iquement interposees 
entre les glissieres 36 et 37. 

La Figure 28 illustre 1 ' application d'un 

25 dispositif 163 au reglage du guide 164 d * une table 165 
de machine a bois, munie par exemple d'une scie 
circulaire 166, ou d'une toupie, ou d'une 
degauchisseuse , etc. Jusqu'a present, le reglage du 
guide 164 est assure par un systeme & boutonniere et 

30 serrage par ecrou, qui est avantageusement remplace- 
par le dispositif 163. Celui-ci est du type de la Fi- 
gure 3, done a deux vis 167, 168 et pourvu d'un sys- 
teme de verrouilage 169 a levier d ' actionnement manual 
170. La vis 167 est articulee sur une biellette 171 
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elle-meme artieulee a son extremite opposes sur une 
oreille 172 du guide 164. La vis 166 et une second© 
biellette 173 sont artlcuiees sur une seconde oreille 
174 du guide 164. 1'extremite opposes do la biellette 
173 etant artieulee autour d'un pivot fixe 175, le 
pivot 176 d'articulation de la vis 167 et de la biel- 
lette 171 etant egalement fixe sur la table 165. 

Les points d'articulation 172. 174. 175 et 
176 constituent les sommets d'un parallelogramme dont 
deux 175 et 176 sont fixes, les deux autres etant de- 
placables lorsque le systeme 169 est deverrouille . On 
peut alors en effet faire pivoter les biellettes 1 7 1 , 
173, ce qui permot de~deplacer le guide 164 paralle- 
lement a lui-meme et ainsi de faire verier la cote d 
entre celui-ci et la scie circulaire 166. la diagonale 
du parallelogramme variant au cours de ce deplacement . 

Le systeme de verrouillage 169 est agence 
pour pouvoir bloquer la rotstion de l'ecrou associe 
aux tiges 167, 168. cet ecrou etant alors convenable- 
ment pourvu d'un filetage exterieur pouvant venir en 
prise avec celui du systeme de verrouillage 169. 

La Figure 29 montre 1 * application du dxspo- 
sitif de reglage rapide au reglage en hauteur de 
l'assise 177 d'un tabouret 178 dont le pied est 
constltue par un disque 179 d'appui sur le sol et 
dune vis 180. Celle-ci fait partie d'un dispositif de 
reglage du type de celui de la Figure 2. qui comprend 
done un ecrou 161 presentant un taraudage qui coopere 
avec le filetage 180a de la vis 180, et un filetage 
182 cooperant avec le taraudage d'un boitier 183 
portant a son extremlte superleure l'assise 177. Un 
res sort 184 est logo dana le boitier 183. en prenant 
appui sur l'ecrou 181 et en exercant sur l'assise 177 
une poussee verticale dirigee vers le haut. Le 
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dispositif est complete par un systems de verrouillage 
185, agence pour pouvoir bloquer l'ecrou 161 en 
rotation. 

Pour pouvoir regler la hauteur de I'assise 

5 177. on deverrouille le boitier 183 par rapport a 
l'ecrou 181 en manoeuvrant le levler 186 du systeme de 
verrouillage 185. De ce fait, le ressort 164 pousi? 
vera le haut I'assise 177 et le boitier 183. qui 
entraine l'ecrou 161 en rotation dans Xe sens de la 

10 montee, car le rendement du 'systeme constitue par 
l'ecrou filete 161 et le boitier taraude 163 est 
reversible. Le pied 179, 160 restant fixe, I'assise 
177 parcourt done vers le haut le pas de ladite assise 
par rapport a l'ecrou 181, augments du pas de ce 

15 dernier par rapport a la vis 180. Ainsi, si les deux 
pas precites sont egaux, I'assise 177 se deplace deux 
fois plus vite que l'ecrou 181, On bloque I'assise 177 
et l'ensemble du disposltif dans la position choisie 
en manoeuvrant le systeme de verrouiXlage 185, qui 

20 stoppe la rotation de l'ecrou 181. Le systeme de 
verrouillage 185 comporte es sentiellement un patin 
pourvu d ' un taraudage qui coopere avec le fxletage 182 
et peut etre ecarte de celui-ci par le levier manual 
186. 

25 Dans see divers modes de realisation et ap- 

plications, le dispositif de reglage rapide permet le 
blocage de la piece mobile dans la position choisie 
par un effort relativement faible comparativement a 
ceux supportes par le dispositif . 

30 Le systeme de verrouillage des Figures 16 a 

23 est applique dans cet exemple a un dispositif de 
reglage rapide du type de celui de la Figure 2. Mais 
il est egalement applicable aux dispositif a du type de 
ceux des Figures 1 , 3 et 4 . 
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La Figure 30 illustre ainsi 1 " application de 
ce systeme de verrouillage a un dispositif du type de 
ceXui de Xa Figure 1 

La vis 187 traverse un ecrou 188 taraude et 
pourvu dun filetage exterieur 189 d'angle d * heXice 
nuX canneXe axiaXement, dont Xes cannelures peuvent 
cooperer avec Xes canneXures complements ires de fiiets 
190 d*un verrouiXXeur cyXindrique 191. Ce dernier et 
X* ecrou 188 sont Xoges dans un corps ou boitier 192 
sur X'une extremite 192a duqueX Xe verrouiXXeur 191 
est sollicite en butee par un ressort 193 coaxiaX a un 
cable 194 ihuni d * un arret terminal 195 loge dans un 
evidement du verrouiXXeur 191. L ' ecrou 188 est monte 
dans Xe boitier 192 sur des chemins de billes 196. 

La Figure 31 montre un dispositif de regXage 
rapxde a deux vis 197a, 197b associees a un ecrou com- 
mun 198 monte sur des chemins de biXXes 199 dans un 
boitier 200 dont une excroissance 201 sort de butee au 
verrouiXleur 191 pousse par Xe ressort 193 interieur 
au boitier 200. Le verrouiXXeur 191. simiXaire a ceXui 
de Xa Figure 30, est muni d ' un filetage interieur 190 
canneie axiaXement qui coopere avec un fxXetage exte- 
rieur canneXe 202 de 1'ecrou 198. X ' incXinaison des 
fiXets du filetage 202 etant nuXXe . 

Le f onctionnement des systemes de verrouil- 
lage des Figures 30 et 31 est simiXaire a ceXui des 
Figures 18 a 23. 

Dans Xe cas de Xa Figure 4. le boitier 155 
est alors taraude et recoit le cylindre verrouiXXeur, 
et Xa portion centraXe de Xa vis 150 est fiXetee pour 
pouvoir cooperer avec Xe cyXindre verrouiXXeur. 
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REVENOICATIONS 
1 - Systeme de verrouillage d ' un dispositif 
lineaire (?) de reglage rapid* et de blocage d'une 
piece mobile par rapport a une piece -Fixe, ce dispo- 
sitlf lineaire comprenant iu mo ins un couple d"61e- 
ments vis-ecrou (6. 121 portea par un boitier (16) 
cooperant avec lea deux pieces fixe et mobile et dont 
1' angle de vis eat suffisamment eleve pour que le 
rendement de la translation vers la rotation soit 
legerement. positif . ledit 1 systeme etant agence pour 
pouvoir verrouiller 1* element rotatif (12) du couple 
vis-ecrou" apres reglage de la position de la piece 
mobile. caracterise en ce que les moyens de verrouil- 
lage de l'ecrou (12) comprennent : une portion de 
cylindre verrouilleur (23) pourvue de filets 
interieurs (24-26) conjugues de filets exterieurs (22) 
de l'ecrou, et dans ces deux series de filets sont 
realisees des cannelures complementaires (24a-26a) 
paralleled a l'axe (X-X) de la vis (8), la portion de 
cylindre verrouilleur (23) etant sollicitee par un 
organe elastique (26) contre une butee (33) solidaire 
du boitier (16) et en prise avec les cannelures (22a) 
de l'ecrou (12) en bloquant celui-ci en rotation, le 
dispositif (7) etant alors au repos, un filetage (21) 
etant forme dans le boitier et aimilaire aux filets 
(22) de l'ecrou, de maniere que l'ecrou (12) puiase 
tourner dans le filetage (21) du boitier en se de- 
placant axialement dans celul-cl et dans les filets 
(24-26) du verrouilleur (23). lorsque le cylindre 
verrouilleur (23) n'est pas en prise avec l'ecrou, et 
des moyens de commande manuelle permettant de deplacer 
axialement le cylindre verrouilleur (23) pour le 
degager des cannelures (22a) de l'ecrou (12) et 
deverrouiller ce dernier en rotation afin de lui 
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permettre de tourner dans le filetage 121). du boitier. 

2 - Dispositif salon la revendica tion 1 , ca- 
racterise en ce que le verrouilleur (23) etant dispose 
dans un compart Iment (27) du boitier (16) dont les pa- 
rois guident axialement le verrouilleur (23). lea mo- 
yens de commande du verrouilleur comprennent un cable 
(29) dont une extremite est solidaire du verrouilleur 
(23). et qui s ' etend parallelement i 1'axe (X-X) de 
l'ecrou (12) et de la vis (6), et ledit organe elas- 
tique de verrouillage est un ressort helicoidal (26) 
coaxial au cable (29), prenant appui sur une extremite 
du compartiment (27) du boitier et exercant sur le 
verrouilleur (23) une poussee le maintenant en prise 
avec les cannelures axiales (22a) dea filets exte- 
rieurs (22) de l'ecrou (12) tant qu'une traction suf- 
fisante de sens oppose a cette poussee n'est pas exer- 
cee sur le cable. 

3 - Dispositif aelon la revendica tion 2. ca- 
racterise en ce que le filetage (21) du boitier (12) 
est interrompu sur un secteur angulaire egal a celui 
occupe par le cylindre verrouilleur (23) , de telle 
sorte que les filets (24-26) de celui-ci puissent ve- 
nir se placer en phase avec le filetage (21) du boi- 
tier lorsque le cylindre verrouilleur (23) est en 
position de de verrouillage de l'ecrou (12), qui peut 
alors tourner librement dans son logement delimit© par 
le boitier (16) et par le cylindre verrouilleur (23). 
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FIG, 3 
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FIG. 10 
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FIG. 24 
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